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(57) Abstract: The invention concerns an angular position sensor. This sensor comprises a rotating part (14), which creates a vari- 
able magnetic flux, a fixed part (16) that supports two probes (22, 26) each having a current output. A first probe (22) has a current 
output having discontinuities when the magnetic flux passes to zero. The second probe (26) is subjected to a second magnetic flux 
that is out of phase by 90" with regard to the first flux and has an output current that is a continuous ftinction of the magnetic flux. 
The sensor also comprises a summing device (30) for adding the currents of the two probes. The variation range of the current of 
the first probe (22) is slightly greater than the variation range of the current of the second probe (26). The inventive sensor is for use 
on engine camshafts. 
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(57) Abrege : Linvention conceme un capteur de position angulaire. Elle se rapporte k un capteur qui comprend une partie rolaUve 
(14) qui cife un flux magn^ique variable, une partie fixe (16) de support de deux sondes (22, 26) ayant chacune une sortie en 
courant une premise (22) des sondes pi^sentant un courant de sortie ayant des discontinuitds au passage h z6ro du flux magnetique. 
la deuxifeme (26) des sondes 6tant soumise a un second flux magn6tique d6phas6 de 900 par rapport au premier flux et prdsentant un 
courant de sortie qui est une fonction continue du flux magnetique. et un dispositif (30) d'addition des courants des deux sondes. La 
plage de variation du courant de la premise sonde (22) est un peu superieure & la plage de variation du courant de la seconde sonde 
(26). Application aux aibres a cames des moteurs. 



